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Servoconversor SCA06

ALTA PERFORMANCE
NO CONTROLE DE SERVOMOTORES

O SCAO6 € um servoconversor de alta performance que permite o controle de velocidade, torque
e posicdo de servomotores de corrente alternada senoidal trifasicos. Possui 3 slots para conexao de
acessorios, que podem ser instalados de forma simples e rapida através do conceito Plug & Play.

Possui interface de operacao (HM) com display de LED de seis digitos para comando, ajuste e visualizacao
de todos os parametros. Além de seu excelente custo-beneficio, conta com funcéao SoftPLC, blocos de
posicionamento, software de programacao gratuito e redes de comunicacao inclusas na versao padrao,
podendo ser utilizado nas mais variadas aplicacoes.

Caracteristicas Funcoes Especiais
Tensao de alimentagéo 220-230 V ou 380-480 V Controlador Légico Programavel - CLP, incorporado ao
Alto desempenho produto padréo (linguagem de programagéao ladder -
Precisao de controle do movimento SoftPLC) 64 kbytes
Operacao em malha fechada Blocos de posicionamento, incorporado ao produto
Realimentacao de posicéo por resolver padrao
Alimentag&o de controle e poténcia independentes Modulo Safe Torque Off (STO) de parada de seguranca.
Flexibilidade e integracdo ao acionamento Categoria 4, PL e / SIL CL 3 conforme as normas
Facilidade de utilizacdo: posicionamentos via parametros EN ISO 13849-1, IEC 61800-5-2, IEC 62061 e IEC 61508
IHM com display de LED de seis digitos Funcao osciloscopio digital incorporada no produto padréo
Porta USB

CANopen / DeviceNet na versao padrao
Softwares de programacao gratuitos: WLP, WPS e

SuperDrive G2 - i
Filtro RFI (opcional) Certificacoes
Produto compativel com a versao anterior c € g

c < L us TOVRheinland ‘ IPI

REDUZIDO

Produto beneficiado
pela Lei da Informatica
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Velocidade e precisdo no controle
de servomotores

Posicionamento via parametros

Possui porta USB e software
de programacéo gratuitos
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Tecnologia

O SCAO06 opera em malha fechada atraves da realimentacéo de posicao por sensor dentro do
servomotor ou encoder externo, garantindo alto desempenho e precisao de controle do movimento
do eixo do servomotor. Possui alimentacao independente do controle e poténcia, fornecendo
flexibilidade e integrac&o ao acionamento.

SoftPLC

E um recurso de software incorporado ao SCAOB, que permite ao usuario a implementagéo e depuragao de projetos de
|6gica equivalentes a um CLP (Controlador Ldgico Programavel) de pequeno porte, customizando e integrando o SCA06 a
aplicacéo. Os softwares de programacao WLP e WPS estao disponiveis gratuitamente no site: www.weg.net

Recursos Principais Comandos

Ambiente Windows®

Capacidade do programa aplicativo: 64 kbytes

Facil programagéo em linguagem ladder com blocos de
funcdes incorporados.

Edicéo grafica com textos (comentarios e tags)

Ldgica: contato normalmente aberto e fechado, bobina,
bobina negada, set e reset bobina, bobina de transicao
positiva e negativa

Blocos de posicionamento: curva S trapezoidal, busca de
zero, seguidor, parada, deslocamento relativo e absoluto

As variaveis de posicionamento, velocidade, aceleracao,
temporizagéo e contadores podem ser configurados
conforme necessidade do usuario

Permite criar macros (blocos de usuario)

Transferéncia e monitoragéo via USB

Possibilidade de backup de parametros e programa
através do cartdo de memoria

Reldgio tempo real

Monitoragao on-line

Ajuda on-line

Blocos de CLP: temporizador, contador incremental,
comparador e aritméticos, PID e filtro

Blocos de sincronismo: em velocidade, em posicao,
came eletrénico

Possibilidade de upload do aplicativo existente através do
software WLP e WPS
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Software Superdrive G2
Conexao USB com o servoconversor
Parametrizacédo, comando e sinalizacao
Gravagao de software aplicativo (via SoftPLC)
Monitoragao e ajuda on-line
Gratuito no site www.weg.net

Funcao Trace
Registro e visualizagéo grafica das variaveis do SCA06
Excelente ferramenta para diagndsticos de defeitos
Simula um osciloscopio
Inclusa no software SuperDrive G2

Conectividade

www.weg.net |.|_.| B g
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Funcéo trace

Arquitetura de Servoacionamento com Funcao CLP e outros Produtos WEG Conectados em Rede

*’Ddbuﬁ

RS485 ou RS232

IHM MT8100IE

Servoconversor
g?_rg gg}fg g ECO1 Servoconversor
* SCA06 Padréo

Inversor de
Frequencia CFW500
+ Mddulo CANopen

CAN- e

Unidade expansao
de I/0 digitais - RUW
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Servoconversor SCA06 padrao Mestre Rede

nnn.’

VWIVFREL: SFRVAL FaS

Controlador
programavel PLC 300

eTE WHIT
! Ao 1008

Unidade expansao
de I/O digitais - RUW

Redes de Comunicacéo - Versdo Padrdao  Opcionais
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Aplicacoes

Maquina de embalagens, dosadoras, empacotadeiras, corte e solda de plastico
Mesas giratorias, alimentadores de prensas, bobinadeiras
Magquinas ferramenta, mesas de oxicorte/plasma, sistemas de coordenadas, sistemas de sincronismo

Codificacao

QO @: O @ 0: 0- 0- 0- O-

1 - Servoconversor SCA06 WEG
2 - Tamanho do SCA06, veja dimensoes na pagina 15
3 - Corrente nominal de saida

Corrente nominal de 6 - Filtro RFl interno
saida do SCA06 Em branco Nao possui filtro RFI interno
05P0 =5,0A C3 Com IGBT de frenagem reostatica interno
05P3=5,3A
08P0 =8,0A 7 - Médulo Safe Torque Off (STO) de parada
14P0 = 14,0 A de seguranca
16P0 = 16,0 A
. Em branco N&o possui médulo STO
24P0=24,0A Y1 Com mddulo STO
30P0 =30,0A
Nota: disponivel em breve, aguarde!
4 - Numero de fases 8 - Alimentacao interna da eletronica
D Alimentagéo trifdsica e/ou monofasica com derating Em branco N&o possui alimentag&o interna
T Alimentacéo trifésica w2 Com alimentac&o interna em 24 V CC
5 - Tensao nominal 9 - Conjunto de manuais do usuario
2 220-230V Em branco Sem manuais
4 380-480V P6 Com manuais em portugués

Servoconversor SCAO6 e Servomotor SWA | 7
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Especificacao
Servoconversor padrao

Referéncia Tens@o de alimentacéo (V) Tamanho Corre(r;\tt:nr:cs)wnal Filtro RFI Fonte de 24V CC Manual
SCA06B05P0D2 Monofésica ou B 4 (monofasico) N&o Néo Néo
SCA06B05P0D2P6 trifasica 5 (trifasico) Nao Nao Sim
SCA06C08POT2 c 8 Nao Nao Nao
SCA06C08P0OT2P6 920-240 Néo Néo Sim
SCA06D16P0T2 Trifasica 16 Néo Néo Néo
SCA06D16P0T2P6 D Néo Néo Sim
SCA06D24P0T2 24 Néo Néo Néo
SCA06D24P0T2P6 Néo Néo Sim
SCAOBE30P0T4 s Nao Nao Nao
SCAOBE30POT4P6 380-480 Trifésica £ %0 Nao Nao Sim

Servoconversor com filtro RFI interno

Referéncia Tensdo de alimentagéo (V) Tamanho c°"e('l“‘$ m"g)'“'"a' Filtro RFI Fonte de 24V CC Manual
SCA06B05P0D2C3 Monofasica ou B 4 (monofdsico) Sim Nao Nao
SCA06B05P0D2C3P6 trifasica 5 (trifésico) Sim Nao Sim
SCA06C08P0T2C3 c 8 Sim Nao Nao
SCA06C08P0T2C3P6 920-240 Sim Néo Sim
SCA06D16P0T2C3 Trifasica 16 Sim Néo Néo
SCA06D16P0T2C3P6 D Sim Néao Sim
SCA06D24P0T2C3 24 Sim Néo Néo
SCA06D24P0T2C3P6 Sim Néo Sim
SCA06C05P3T4C3 c 53 Sim Nao Nao
SCA06C05P3T4C3P6 ’ Sim Nao Sim
SCA06D14P0T4C3 e Sim Néo Néo
SCA06D14POTAC3P6 380-480 Trfasica D 14 Sim Nao Sim
SCA06E30P0D2C3 £ 30 Sim Nao Nao
SCAO6E30P0D2C3P6 Sim Nao Sim

Servoconversor com fonte interna de 24 V CC

Referéncia Tens@o de alimentacéo (V) Tamanho Corre(n:\t(:nl:(s)rmal Filtro RFI Fonte de 24V CC Manual
SCA06B05POD2W2 Monofasica ou B 4 (monofdsico) Néo Sim Nao
SCA06B05POD2W2P6 trifasica 5 (trifdsico) Nao Sim Sim
SCA06C08POT2W2 ¢ 8 Néo Sim Néo
SCA06C08POT2W2P6 920-240 Nao Sim Sim
SCA06D16POT2W2 Trifasica 16 Néo Sim Néo
SCA06D16P0T2W2P6 D Néo Sim Sim
SCA06D24P0T2W2 24 Néo Sim Néo
SCA06D24P0T2W2P6 Néo Sim Sim
SCAOBE30P0T4W2 . Néo Sim Néo
SCAOBE30POTAW2P6 380-480 Trifésica £ %0 Néo Sim Sim

Servoconversor com filtro RFI interno + fonte interna de 24 V CC

Referéncia Tensao de alimentacéo (V) Tamanho Corre(n;\t(:nl:ts)?mal Filtro RFI Fonte de 24V CC Manual
SCA06B05P0D2C3W2 Monofésica ou B 4 (monofasico) Sim Sim Néo
SCA06B05P0D2C3W2P6 trifasica 5 (trifasico) Sim Sim Sim
SCA06C08P0OT2C3W2 c 8 Sim Sim Néo
SCA06C08P0T2C3W2P6 920-240 Sim Sim Sim
SCA06D16P0T2C3W2 Trifasica 16 Sim Sim Néo
SCA06D16POT2C3W2P6 D Sim Sim Sim
SCA06D24P0T2C3W2 24 Sim Sim Néo
SCA06D24P0T2C3W2P6 Sim Sim Sim
SCA06C05P3T4C3W2 c 53 Sim Sim Néo
SCA06C05P3T4C3W2P6 ’ Sim Sim Sim
SCA06D14P0T4C3W2 o Sim Sim Néo
SCAO6D14POTAC3W2P6 380-480 Tifésica D 14 sim sim Sim
SCAO06E30P0D2C3W2 E 30 Sim Sim Néo
SCAOBE30POD2C3W2P6 Sim Sim Sim

Servoconversor com filtro RFI interno + funcao Safe Torque (STO)

Referéncia Tensao de alimentagao (V) Tamanho Corre(r}\ti I::)rnmal Filtro RFI Fonte de 24V CC Manual
Monofasica ou 4 (monofésico) Sim Néao Sim
AN LTS trifasica B 5 (trifdsico) Sim Nao Sim
SCA06C08P0T2C3Y1P6 220-240 C 8 Sim Néo Sim
SCA06D16P0T2C3Y1P6 Trifésica D 16 Sim Néo Sim
SCA06D24P0T2C3Y1P6 24 Sim Néo Sim
SCA06C05P3T4C3Y1P6 380-480 Trifasica C 53 Sim Néo Sim
SCA06D14P0T4C3Y1P6 D 14 Sim Néo Sim
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Acessorios

Maddulos
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Podem ser solicitados e instalados diretamente no SCAQOB.

| Referéncia | Descricéo
Entradas e saidas digitais / analdgicas / simulador de encoder
EIO1 Mddulo de expanséo digital: 12 entradas (24 V CC - PNP/NPN) + 6 saidas (3 relé + 3 transistor)
Mddulo de expanséo analdgica: 1 entrada analdgica (-10/+10V CC, 0 a 20 mA, 4 a 20 mA - 14 bits) +
EAN1 1 saida simulador de encoder (5-30 V CC) +
3 entradas digitais (24 V CC - PNP/NPN) + 1 saida transistor
EAN2 Mddulo de expansdo analdgica: 2 saidas analdgicas (-10 a +10V CC - 12 bits)
Entradas auxiliares de encoder
EEN1 Mddulo de expanséo encoder: 1 entrada de encoder com 3 canais diferenciais (5-24 V CC), 200 kHz
EEN2 Mddulo de expanséo encoder: 2 entradas de encoder com 3 canais diferenciais cada + repetidor (5-24 V CC), 200 kHz
EES1 Modulo de expanséo encoder. 1 entrada de encoder serial hiperface DSL
EES2

Madulo de expanséo encoder: 1 entrada encoder EnDat"

Redes de comunicagao

ECO1 - Modbus-RTU

Mddulo de expanséo comunicacéo: 1 porta RS232 + 1 porta RS485, escravo

ECO3 - Profibus

Mddulo de expansdo comunicacéo: 1 porta Profibus-DPV1, escravo

ECO4 - Ethercat

Madulo de expanséo comunicagdo: 2 portas Ethercat, escravo

ECO5 - Ethernet IP

Mddulo de expansdo comunicacdo: 2 portas Ethernet IP

ECO6 - Ethernet TCP

Mddulo de expansdo comunicagdo: 2 portas Ethernet Modbus-TCP/TP

ECO7 - Profinet

Médulo de expansdo comunicacdo: 2 portas Profinet 1/0%

Nota: 1) Outros protocolos disponiveis sob consulta.

2) Disponivel em breve.

Slot 1 EANT

Porta USB

Slot 2 ECO1
e EIO1

Cartdo de memodria

Servoconversor SCA06 e Servomotor SWA |
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Acessorios

Cabos de Poténcia

Descrigéo Diametro Comprimento Conector Especialidade Figura
CP-1,5m-4x0,75-B-SCA06 1,5 metros
CP-03m-4x0,75-B-SCA06 3 metros
CP-06m-4x0,75-B-SCA06 7 mm 6 metros
CP-09m-4x0,75-B-SCA06 (4 vias x 0,75 mm?) 9 metros
CP-12m-4x0,75-B-SCA06 12 metros
CP-15m-4x0,75-B-SCA06 15 metros
CP-03m-4x1,5-B-SCA06 3 metros
CP-06m-4x1,5-B-SCA06 6 metros
CP-09m-4x1,5-B-SCAQB i Viai’i ;‘j;“mmz) 9 metros
CP-12m-4x1,5-B-SCA06 12 metros
CP-15m-4x1,5-B-SCA06 15 metros
CP-1,5m-4x2,5-B-SCA06 1,5 metros
CP-03m-4x2,5-B-SCA06 3 metros " B e S,
CP-06m-4x2,5-B-SCA0B 8,0 mm 6 metros Reto insﬂ:gggg‘;ixa
CP-09m-4x2,5-B-SCA06 (4 vias x 2,5 mm?) 9 metros =
CP-12m-4x2,5-B-SCA06 12 metros
CP-15m-4x2,5-B-SCA06 15 metros
CP-03m-4x4,0-B-SCA06 3 metros
CP-06m-4x4,0-B-SCA06 6 metros
CP-09m-4x4,0-B-SCAQB “ vi;; f 4T)mmm2) 9 metros
CP-12m-4x4,0-B-SCA06 12 metros
CP-15m-4x4,0-B-SCA06 15 metros
CP-03m-4x6,0-B-SCA06 3 metros
CP-06m-4 x6,0 -B-SCA06 6 metros
CP-09m-4x6,0-B-SCA0G P s f&mmmz) 9 metros
CP-12m-4x6,0 -B-SCA06 12 metros
CP-15m-4x6,0 -B-SCA06 15 metros
CP-03m-4x1,5-B-M-SCA06 3 metros
CP-06m-4x1,5-B-M-SCA06 6 metros
CP-09m-4x1,5-B-M-SCA06 9,1 mm 9 metros
CP-12m-4x1,5-B-M-SCA06 (4 vias x 1,5 mm?) 12 metros
CP-15m-4x1,5-B-M-SCA06 15 metros
CP-20m-4x1,5-B-M-SCA06 20 metros
CP-03m-4x2,5-B-M-SCA06 3 metros
CP-06m-4x2,5-B-M-SCA06 6 metros Blindado -l === 1 I
10.6 mm Reto instalagao %
CP-09m-4x2,5-B-M-SCA06 (4 vias ;( 2,5 mm?) 9 metros movimentagéo
CP-12m-4x2,5-B-M-SCA06 12 metros r:?:u- =
CP-15m-4x2,5-B-M-SCA0B 15 metros -
CP-03m-4x4,0-B-M-SCA06 3 metros
CP-06m-4x4,0-B-M-SCA06 6 metros
CP-09m-4x4,0-B-M-SCA06 P i 40w 9 metros
CP-12m-4x4,0-B-M-SCA06 12 metros
CP-15m-4x4,0-B-M-SCA06 15 metros

Notas: Sob consulta para aplicagbes que necessitam de cabos para movimentagéo.
Os cabos de resolver e poténcia séo fornecidos com os conectores montados.
Consulte o departamento de vendas para aplicacées com necessidade de cabos de resolver ou poténcia com comprimentos maiores.
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Cabos de Poténcia
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Descricéo Diametro Comprimento Conector Especialidade Figura
CP-03m-4x0,75-B-90-SCA06 3 metros
CP-06m-4x0,75-B-90-SCA06 6 metros
7 mm
CP-09m-4x0,75-B-90-SCA06 (4 vias x 0,75 mm?) 9 metros
CP-12m-4x0,75-B-90-SCA06 12 metros
CP-15m-4x0,75-B-90-SCA06 15 metros
CP-03m-4x1,5-B-90-SCA06 3 metros
CP-06m-4x1,5-B-90-SCA06 6 metros
CP-09m-4x1,5-B-90-SCA06 2 9 metros
(4 vias x 1,5 mm?)
CP-12m-4x1,5-B-90-SCA06 12 metros
CP-15m-4x1,5-B-90-SCA06 15 metros
CP-1,5m-4x2,5-B-90-SCA06 1,5 metros
CP-03m-4x2,5-B-90-SCA06 3 metros
LY s,
CP-06m-4x2,5-B-90-SCA06 9,9 mm 6 metros 90° Blindado
. N ~ . (L]
CP-09m-4x2,5-B-90-SCA06 (4 vias x 2,5 mm?) 9 metros instalago fixa _
CP-12m-4x2,5-B-90-SCA06 12 metros =
CP-15m-4x2,5-B-90-SCA06 15 metros
CP-03m-4x4,0-B-90-SCA06 3 metros
CP-06m-4x4,0-B-90-SCA06 6 metros
11,6 mm
CP-09m-4x4,0-B-90-SCA06 (4vias X 4,0 md) 9 metros
CP-12m-4x4,0-B-90-SCA06 12 metros
CP-15m-4x4,0-B-90-SCA06 15 metros
CP-03m-4x6,0-B-90-SCA06 3 metros
CP-06m-4x6,0-B-90-SCA06 6 metros
14,2 mm
CP-09m-4x6,0-B-90-SCA06 (4 vias X 6,0 mm?) 9 metros
CP-12m-4x6,0-B-90-SCA06 12 metros
CP-15m-4x6,0-B-90-SCA06 15 metros
CP-03m-4x1,5-B-90-M-SCA06 3 metros
CP-06m-4x1,5-B-90-M-SCA06 6 metros
CP-09m-4x1,5-B-90-M-SCA06 9,1 mm 9 metros
CP-12m-4x1,5-B-90-M-SCA0G (4 vias x 1,5 mm?) 12 metros
CP-15m-4x1,5-B-90-M-SCA06 15 metros
CP-20m-4x1,5-B-90-M-SCA06 20 metros
CP-03m-4x2,5-B-90-M-SCA06 3 metros
) —esoniin [ Eo.
CP-0Bm-4x2,5-B-90-M-SCA0B 6 metros Blindado Y
10.6 mm 90° instalagdo | ]
CP-09m-4x2,5-B-90-M-SCA06 (4 vias x 2,5 mm?) 9 metros movimentagéo rem . L_,-r___".j.l
CP-12m-4x2,5-B-90-M-SCA06 12 metros : =i$—1l
CP-15m-4x2,5-B-90-M-SCA06 15 metros
CP-03m-4x4,0-B-90-M-SCA06 3 metros
CP-06m-4x4,0-B-90-M-SCA06 6 metros
11,9 mm
CP-09m-4x4,0-B-90-M-SCA06 (4 vias x 4,0 mm?) 9 metros
CP-12m-4x4,0-B-90-M-SCA06 12 metros
CP-15m-4x4,0-B-90-M-SCA06 15 metros

Notas: Sob consulta para aplicagbes que necessitam de cabos para movimentagao.
Os cabos de resolver e poténcia sao fornecidos com os conectores montados.
Consulte o departamento de vendas para aplicagbes com necessidade de cabos de resolver ou poténcia com comprimentos maiores.
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Acessorios

Cabo do Simulador de Encoder

Descricio Especificacdes técnicas Fiqura
¢ Diémetro Comprimento Conector Especialidade g
Cabo simulador . ST 5 Blindado (curvatura méxima (raio)): I .
(8 vias - 6 x 0,2 mm2, 2 metros DB9 Afm
de encoder estdtico = 33 mm
2x0,5mm?)
I
Cabos de Resolver
Descricdo Diametro Comprimento Conector Especialidade Figura
CR-1,5m 1,5 metros
CR-03m 3 metros
CR-06m 8,3 mm 6 metros Blindado - .
(8vias-6x0,2mm2+ 2 Reto —
CR-09m X 0,5 mm?) 9 metros FRoVmentacan ;- .
CR-12m 12 metros
CR-15m 15 metros
CR-1,5m-90 1,5 metros
CR-03m-90 3 metros
CR-06m-90 8,3 mm 6 metros Blindado '
(8 vias - 6 x 0,2 mm?2 + 2 90° S—
CR-09m-90 X 0,5 mm?) 9 metros MICUTIEINa080 . _
CR-12m-90 12 metros
CR-15m-90 15 metros
Cabos de Freio
Descricao Diametro Comprimento Conector Especialidade Figura
CF-1,5m 1,5 metros
CF-03m 3 metros
b
CF-06m 6.2 mm 6 metros Reto Instalagéo '
CF-09m (2 vias x 0,75 mmz) 9 metros fixa —
CF-12m 12 metros
CF-15m 15 metros
CF-03m-M 3 metros
CF-06m-M 6 metros
CF-09m-M . 6,2 mm 9 metros Reto In§ta|agao~
(2 vias x 1,5 mm?) movimentacao
CF-12m-M 12 metros
CF-15m-M 15 metros
CF-03m-90 3 metros
CF-06m-90 6 metros
T 6,2 mm o Instalagdo
CF-09m-90 (2 vias X 0,75 mm?) 9 metros 90 fixa
CF-12m-90 12 metros
CF-15m-90 15 metros
CF-03m-90-M 3 metros
CF-06m-90-M 6 metros
6,2 mm Instalagéo . o
CF-09m-90-M L 9 metros 90° . .
(2 vias x 1,5 mm?) movimentagao ) |
CF-12m-90-M 12 metros gl
CF-15m-90-M 15 metros
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Conectores Avulsos
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Codigo Descrigédo Figura
10394148 Conector reto para cabo de resolver
10190790 Conector reto para cabo de poténcia 0,75/ 1,5 mm?
10560955 Conector reto para cabo de poténcia 2,5 / 6,0 mm?
10560958 Conector 90° para cabo de resolver
10560956 Conector 90° para cabo de poténcia 0,75/ 1,5 mm2
10560957 Conector 90° para cabo de poténcia 2,5 / 6,0 mm?
Nota: para alimentag¢éo do freio eletromagnético, utilizar conector reto 0,75/ 1,5 mm? (10190790) ou 90° 0,75 / 1,5 mm? (10560956).
Resistor de Frenagem RF-200
SCA06 220V SCAO06 380-480V T
Especificacdes técnicas RF-200-30 RF-300-60 E —=f -
©
Poténcia maxima
de frenagem (rms) ALY S L+ J
Energia 2,200 2,200 . sosmm ’
Tensdo méxima 600V 600V RF-200-30
Temperatura ambiente 50 °C 50 °C
10
Temperatura maxima 400 °C 400 °C o | 285 mm 1
Resisténcia 30Q 60 Q ] > < >« > < > |
M6 | | D G GEEED CEEED GImmD Gm— -
Cédigo 11015202 12295676 EF@ on» GEED GEED G GEED oD
[ oo as s s coes c==s
C

34 mm

—— 68 mm —

RF-300-60

Servoconversor SCAO6 e Servomotor SWA | 13
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Filtro RFI Interno Incorporado

Para incluir o Filtro RFI deve-se acrescentar “C3” na posigéo 6 do codigo inteligente do SCAO6.

E utilizado para reduzir a perturbagao conduzida do servoconversor para a rede elétrica na faixa de altas frequéncias (>150 kHz).
Atende as normas de compatibilidade eletromagnética EN 61800-3 e EN 55011.

Moédulo Safe Torque Off (STO) de Parada de Seguranca
Para incluir o moédulo de parada de seguranga deve-se acrescentar “Y1” na posicao 7 do codigo inteligente do SCAOB.
Atende a categoria 4, PL e / SIL CL 3, conforme as normas EN ISO 13849-1, IEC 61800-5-2, IEC 62061 e IEC 61508.

Alimentacéo Interna da Eletrénica
Para incluir a fonte de alimentagao 24 V CC interna da eletrnica, deve-se acrescentar “W2” na posicao 8 do codigo

inteligente do SCA06.

Fonte de alimentacéo da poténcia

Tolerancia: -15% a +10%

Frequéncia: 50/60 Hz (48 Hz a 62 Hz)

Maximo de 60 conexdes por hora (1 a cada minuto)

Rendimento tipico maior ou igual a 96%

Fator de poténcia tipico de entrada: 0,94 para modelos com entrada trifdsica na condigéo nominal ou
0,70 para modelos com entrada monofasica na condigéo nominal

Deshalanceamento de fase menor ou igual a 3% da tensao de entrada de fase-fase nominal

Sobretensdes de acordo com Categoria Il (EN 61010/UL 508C)

Tensoes transientes de acordo com a Categoria Il

Tensdo de Monofésica

220-230V/4A

alimentacao Trifasica

220-230V / 5-8-16-24 A ou 380-480V / 5,3-14-30 A

Controle

Controle vetorial realimentado
Método PWM 10 kHz
Reguladores de corrente, fluxo e velocidade em software

Frequéncia de saida 0-400 Hz

2 entradas digitais isoladas, funcdes programaveis, nivel alto >18 V, nivel baixo <3V, tensdo maxima 30 V CC,
corrente de entrada 3,7 mA @ 24 V CC, frequéncia maxima 500 kHz;
1 entrada digital isolada, funces programéveis, nivel alto =18 V, nivel baixo <3 V, tensdo maxima 30 V CC, corrente de
entrada 11 mA @ 24V CC, tempo de atraso méaximo: borda de subida 10 pS; borda de descida 50 pS

Entradas digitais

Saidas digitais 1 saida a relé, contato NA, funcdes programaveis, tensdo maxima 240V (200 V CC), corrente maxima 0,5 A

1 entrada diferencial, sinal -10 V CC a +10 V CC, resolugéo de 12 bits, tensdo maxima (-14 V CC, +14 V CC),

Entradas analdgicas impedancia 400 KQ, funcbes programéveis
Alimentag&o Alimentag&o externa: 24 V CC (-15%, +20%) - 1A (5e 8A)/2A(16,24,14e 30 A)
Redes CANopen/DeviceNet (mestre ou escravo)
Expansdes 3 slots para expansdo de entradas/saidas digitais e analdgicas, redes de comunicacéo,

entradas de encoder e saida simulador de encoder

Temperatura de operagao

Ambiente (ao redor do SCA06) 0 °C a 50 °C (€ possivel operar com temperaturas ambientes ao redor do SCA06 em
torno de 60 °C se for aplicada reducéo da corrente de saida de 2% para cada °C acima de 50 °C)

Umidade relativa do ar

5% a 90% sem condensacéo

Ambiente
Grau de protecéo IP20
Altitude Altitude: 1.000 m. Para aplicagdes acima de 1.000 m até 4.000 m a corrente nominal de saida devera ser
reduzida em 1% para cada 100 m acima de 1.000 m
Software SuperDrive G2 e WLP (download gratis no site www.weg.nef). Fungéo SoftPLC (inclusa no produto padrao)

Conexao com computador

Porta USB incorporada no produto padréo, versao 2.0 (Full speed), plug tipo B device

(desktop ou notebook) Cabo de interconexdo USB blindado (standard host / device shielded USB cable)
Compatibilidade eletromagnética (EMC): EN 61800 (parte 3), EN 61000 (partes 4-2, 4-3, 4-4, 4-5, 4-6), CISPR11, EN 55011
Normas Construgao elétrica, mecanica e de seguranga: EN 60204-1, EN 61800-5-1, UL 508C, UL 840, EN 50178, EN 60146 (IEC 146),

EN 61800-2 (parte 2), EN 60529, UL 50. Para ter uma maquina em conformidade com essa norma, o fabricante da méaquina é responsavel
pela instalagdo de um dispositivo de parada de emergéncia e um equipamento para seccionamento da rede elétrica

Interface de operacgéo (IHM)

4 teclas (parametro, incrementa, decrementa e shift), display de LED com 6 digitos. Permite acesso/alteracao de todos os pardmetros

14 | Servoconversor SCAQ6 e Servomotor SWA
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A
A
)
[sp)
< = o
<
.
H
-
\/ v
< C1 >
Tamanhos B, C e D
< C1 > 150 & D1
A < —> M6 (4x)
5 135,5 151 (5,91) |/
(5,33) (5,94)
Iy i w A o
o
(9}
<
il <
© %’_f - .
e
v i— ! W [ |
- J (e __iN) S ]
7 ? B
<«—— Bl —» | = T
Tamanho E
Al A2 A3 B1 C1 D1 Torque" Peso
Tamanho mm mm mm mm mm M N.m Kg
(in) (in) (in) (in) (in) (Ibf.in) (Ib)
B 200 247 253 75 207 M5 5 1,6
(7,87) 9,72) (9,96) (2,95) (8,14) (44,2) (3,4)
c 242 289 296 75 207 M5 5 1,9
(9,53) (11,38) (11,65) (2,95) (8,14) (44,2) (4,2)
D 288 335 342 103 207 M5 5 3,7
(11,34) (13,19 (13,46) (4,03) (8,14) (44,2) (8,16)
E 375 406 ND 220 286,5 M5 5 20,5
(14,76) (15,94) (8,66) (11,28) (44,2) (45,2)

Notas: 1) Torque recomendado para fixagcdo do servoconversor (valido para D1).
Tolerancia das cotas: +1 mm (+0,039 In).
ND = Né&o disponivel.

Servoconversor SCAO6 e Servomotor SWA | 15



Servomotor SWA

A SOLUCAO IDEAL
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Caracteristicas Técnicas
Forca contra-eletromotriz senoidal
Rotagéo suave e uniforme em todas as velocidades
Baixo nivel de ruido e vibragéao
Ampla faixa de rotagdo com torque constante
Baixa manutencgéao (servomotores sem escovas)
Elevada capacidade de sobrecarga
Baixa inércia
Resposta dindmica rapida

Opcionais
Freio eletromagnético 24 V (carcacgas: 40 = 2,6 N.m,
56 =6N.me71 =12 N.m)
Flange para encoder incremetal tipo ROD
QOutras especialidades elétricas/mecéanicas, sob consulta

Certificacoes

us CE

16 | Servoconversor SCAQ6 e Servomotor SWA

Especificagcoes Técnicas

Grau de protecao IP65"

Isolagao classe F

Realimentagéo por resolver

Formas construtivas B5 (sem pés, fixado pela flange),

V1 (sem pés, fixado pela flange para baixo) e V3 (sem pés,
fixado pela flange para cima)

Protetor térmico (PTC) / 155° interno

Ponta de eixo com chaveta NBR 6375

Material eixo: ACO SAE 1045

imas de terras raras (neodimio-ferro-boro)

Rolamento com lubrificagcdo permanente (20.000 horas)
Retentor para vedacgao do eixo

Temperatura maxima de operagao em regime permanente:
AT =100 °C

Refrigeracao natural IC0041

Nota: 1) Servomotor com freio possui grau de protecdo IP54.



Disponivel sob consulta para todos os torques e rotagées dos
atuais servomotores SWA.

Codificacao do Servomotor

www.weg.net m B g

Conectividade

Servomotores com Nova Tecnologia de
Realimentacao de Posicao por Encoder DSL®

Resolucéo por volta eixo 20 bits ou 1.048.576 pulsos
Absoluto em 4.096 voltas
Certificado SIL 2 (IEC 61508)

O que é HIPERFACE DSL®?

HIPERFACE DSL® é puramente um protocolo digital.

A robustez do protocolo permite a conexao com um
Unico cabo no sistema de realimentagao e poténcia do
servomotor.

A interface esta em conformidade com o RS485
padrdo, com uma taxa de transferéncia de 9,375
MBaud.A transferéncia de dados é realizada em
sincronia com o ciclo de tratamento, que pode ser tao
baixo quanto 11,95 ms.

O comprimento do cabo entre o servoconversor e o
sistema de feedback do motor pode ser de até 100 m.

SWA 56 -2 -2,5

-30

1 - Servomotor de corrente alternada

4 - Torque (N.m)

SWA

0,8

1,6

2 - Tamanho da carcaca

2,5

40

2,6

56

3,6

71

3,8

4,0

5,5

6,1

3 - Tensao de alimentacao (V)

6,5

2 230

7,0

4 400

8,0

9,3

26,5

34

40

5 - Rotacao (rpm)

20 2.000
30 3.000
60 6.000

6- Opcionais
(em branco): nenhum opcional

F Freio eletromagnético

E Flange para encoder incremental

U Particularidade elétrica (bobinagem)

M Particularidade mecéanica (flange, eixo)
DM20-C9 | Encoder Hiperface DSL

Servoconversor SCAO6 e Servomotor SWA | 17
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Especificacoes
Servomotor SWA Modelo Standard sem Freio Eletromagnético - 200-230 V
_ % =_§ i = Servocon\aer:or Cabos de conexao entre SCA06 e servomotor SWA
. 5se E _ E e e B recomendado
S| o | SS2| BT | 5 | 2 | :E[E[E[E]E
s servomotor 82 gs = ] < g = 28|58 —_— Cabo resolver
e = 5] S = = £ © | o | o | ® Cabo de poténcia N -
= e S s |s| 2| e (realimentacéo)
3 2 £ |8 |g8|8|8|8
o = w (72} w (72}
SWA 56-2-2,5-20 2,5 2,5 0,36 4,6 0,22 249,7 D2
SWA 56-2-3,8-20 3,8 3,8 0,7 5,6 0,31 269,7 D2 CP-... m-4x0.75-B
SWA 56-2-6,1-20 6,1 52 1,1 7,5 0,5 309,7 T2 ’
£ SWA 56-2-8,0-20 8,0 6,5 1,32 9,3 0,68 349,7 T2
;n SWA 71-2-9,3-20 9,3 8,0 1,6 12,0 1,63 274,5 T2
= SWA 71-2-13-20 13,0 11,8 2,3 15,0 2,35 304,5 T2
N SWA 71-2-15-20 15,0 13,0 2,5 17,0 3,06 334,5 T2 CP-...m-4x2,5-B
SWA 71-2-19-20 19,0 15,1 2,9 20,0 3,78 364,5 T2
SWA 71-2-22-20 22,0 18,5 3,4 22,0 45 394,5 T2
SWA 71-2-25-20 25,0 21,5 3,4 27,0 5,94 454,5 T2 CP-...m-4x4,0-B
SWA 40-2-0,8-30 0,8 1,0 0,2 2,0 0,044 195,2 D2
SWA 40-2-1,6-30 1,6 2,0 0,45 2,8 0,084 2152 D2
SWA 40-2-2,6-30 2,6 32 0,7 3,5 0,12 235,2 D2 CP-..m-4x0.75-B
SWA 40-2-2,6-30" 2,6 3,2 0,7 85 0,12 235,2 D2 ’ CR-.m
£ SWA 56-2-2,5-30 2,5 3,8 0,66 4,6 0,22 249,7 D2 -
g‘ SWA 56-2-4,0-30 4,0 57 0,88 5,6 0,31 269,7 T2
= SWA 56-2-6,1-30 6,1 8,5 1,3 7,5 0,5 309,7 T2 CP-..m-4x1,5-B
il SWA 56-2-7,0-30 7,0 9,0 1,5 9,3 0,68 349,7 T2
SWA 71-2-9,3-30 9,3 12,0 2,05 12 1,63 2745 T2 CP-...m-4x2,5-B
SWA 71-2-13-30 13,0 18,0 2,85 15 2,35 304,5 T2
SWA 71-2-15-30 15,0 20,0 3,3 17 3,06 334,5 T2 CP-...m-4x4.0-B
SWA 71-2-19-30 19,0 23,0 42 20,0 3,78 364,5 T2 '
SWA 40-2-1,6-60 1,6 4,0 0,7 2,8 0,084 215,2 D2
£ SWA 40-2-2,6-60 2,6 6,2 1,13 Bio) 0,12 235,2 T2 CP-...m-4x0,75-B
g‘ SWA 56-2-2,5-60 2,5 7,5 1,13 4,6 0,22 249,7 T2
= SWA 56-2-3,6-60 3,6 10,3 1,6 5,6 0,31 269,7 T2
© SWA 56-2-5,5-60 55 15,5 2,4 7,5 0,5 309,7 T2 CP-..m-4x2,5-B
SWA 56-2-6,5-60 6,5 16,3 2,5 9.3 0,68 349,7 T2

Notas: 1) Servomotor com os conectores de resolver e poténcia deslocados em 90° para frente.

Servomotor SWA Modelo Standard com Freio Eletromagnético - 200-230 V

=} —_ - Servoconversor -
: 5 o g E _ 5 i. e Cabos de conexao entre SCA06 e servomotor SWA
& servomotor g§82| g2 | g% s 22 | 5= | 2| 2| 8| 2| cabodepoténcia Gabo Gabo
S = g < = 2 = gl slg|¢g resolver freio
38 | = S |8]|8|8|8
SWA56-2-2,5-20-F | 25 2,5 0,36 6,5 035 | 3233 | D2
SWA56-2-38-20-F | 38 38 0,7 75 044 | 3432 | D2 CPo 0,758
SWA 56-2-6,1-20-F | 6,1 5,2 11 9,4 063 | 3832 T2
g [ SWA56-2-80-20F | 80 6,5 1,32 11,2 081 | 4232 T2
E [swa71-2-93-20F | 93 8,0 1,6 16,1 21 370,8 T2
S [ SwA71-2-1320F | 130 11,8 23 19,1 284 | 4008 T2
N [TSWA71-2-15-20F | 15,0 13,0 25 21,1 355 | 4308 T2 CP-...m-4x2,5-B
SWA71-2-19-20-F | 19,0 15,1 2,9 24,1 427 | 4608 T2
SWA71-2-2220-F | 220 185 3,4 26,1 499 | 4908 T2
SWA71-2-25-20-F | 25,0 215 34 31,1 643 | 5508 T2 | CP-.m-4x40B
SWA 40-2-0,8-30-F |08 1,0 02 2,9 0,164 | 2422 | D2
SWA 40-2-1,6-30-F | 1,6 2,0 0,45 3.7 0204 | 2622 | D2
SWA 40-2-2.6-30F |26 32 0.7 44 024 | 2822 | D2 CP-..m-4x0,75-B
o [(SWAB6-2-25-30-F | 25 38 0,66 6,5 035 | 3233 | D2 CR-..m CF-..m
E [ SWA56-2-40-30-F | 4,0 5,7 0,38 75 044 | 3432 2
S [ SWA56-261-30-F | 6,1 85 13 9.4 063 | 3832 T2 CP-..m-4x1,5-B
S [ SWAS56-2-7,0.30-F | 7,0 9,0 15 11,2 081 | 4232 T2
SWA71-2-93-30-F | 93 12,0 2,05 16,1 2.1 370,8 T2 -.m-4x2,5-B
SWA71-2-13-30-F |13 18,0 2,85 19,1 284 | 4008 2
SWA71-2-15-30-F | 15 20,0 33 21,1 355 | 4308 T2
SWA71-2-19-30-F |19 23.0 42 241 | 427 | 4608 | sl
SWA 40-2-1,6-60-F | 1,6 4,0 0,7 3,7 0204 | 2622 | D2
= | SWA40-2-26:60-F | 26 6,2 1,13 4,4 024 | 2822 T2 CP-..m-4x0,75-B
& [ SWA56-2-2560-F | 25 75 1,13 6,5 035 | 3233 T2
S [ SWA56-2-36-60F | 3,6 10,3 1,6 75 044 | 3432 T2
S [ SWA56-2-5560-F | 55 15,5 24 9,4 063 | 3832 T2 CP-...m-4x2,5-B
SWA56-2-6,5-60-F | 65 16,3 25 11,2 081 | 4232 T2

Notas: Para o freio ser liberado é necessario alimenta-lo com uma fonte externa 24 V. com a seguinte capacidade: 0,48 A (11,5 W) para servomotores SWA40,
0,84 A (20 W) para servomotores SWA56 e 1,05 A (25 W) para servomotores SWA71.
D2 - Alimentacdo 220 V CA monofasica/trifasica.
T2 - Alimentacdo 220 V CA trifasica.
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Servomotor SWA Modelo Standard sem Freio Eletromagnético - 380-480 V

% = - = Servoconversor Cabos de conexao entre SCA06 e servomotor SWA
. 5 5= g = 5 2 _ Z recomendado
E’" Modelo §§§ Eg Eg 1 :NE, g’g £15|g
g servomotor g 82| g8 s = & S < = § = @ callo d_e Gah_o resolvgr
2= o = = 2 £ 8 8 8 poténcia (realimentagéo)
SWA 56-4-6,1-20 6,1 3,0 1,1 7,5 05 3097 | T4
SWA 56-4-8,0-20 8,0 4,0 1,32 93 0,68 3497 | T4 CP-...m-4x0,75-B
SWA 71-4-9,3-20 9,3 4,7 1,6 12,0 1,63 2745 | T4
E | SWA71-4-13-20 13,0 6,6 23 15,0 2,35 304,5 T4
'g' SWA 71-4-15-20 15,0 7,6 25 17,0 3,07 334,5 T4
S | SWA71-4-19-20 19,0 9,2 2,9 20,0 3,79 364,5 T4
SWA 71-4-22-20 22,0 11,9 34 22,0 45 394,5 T4 ol S
SWA 71-4-25-20 25,0 12,5 34 27,0 5,94 4545 T4
SWA 71-4-40-20 40,0 19,0 5,0 32,0 7,4 521,5 T4
SWA 56-4-2,5-30 2,5 2,1 0,66 4,6 0,22 2497 | T4
SWA 56-4-4,0-30 4,0 3,2 0,88 56 0,31 269,7 | T4
SWA 56-4-6,1-30 6,1 5,0 1,3 7.5 05 3097 | T4 CP-...m-4x0,75-8 CReum
e | SWAS56-4-7,0-30 7,0 5,1 15 9,3 0,68 3497 | T4 N
g SWA 71-4-9,3-30 93 6,8 2,05 12,0 1,63 2745 T4
S | SWA71-4-13-30 13,0 10,3 2,58 15,0 2,35 304,5 T4
| SWA71-4-15-30 15,0 11,3 33 17,0 3,07 3345 T4 CP-..m-4x2,5-B
SWA 71-4-19-30 19,0 13,4 42 20,0 3,79 364,5 T4
SWA 71-4-26,5-30 | 26,5 19,5 4 27,0 5,94 454 T4
SWA 71-4-34-30 34,0 25,0 43 2,7 5,94 4615 T4 CP-...m-4x4,0-B
SWA 40-4-2,6-60 2,6 3,8 1,13 35 0,12 2352 | T4
E | SWA56-4-2,5-60 2,5 4,2 1,13 45 0,22 2497 | T4 CP-...m-4x0,75-B
'g' SWA 56-4-3,6-60 3,6 5,7 16 56 0,31 269,7 T4
S | SWA56-4-5,5-60 55 8,8 2,4 75 05 309,7 T4
° SWA 56-4-6,5-60 6,5 96 25 93 0,68 349,7 T4 CP-..m-4x2,5-8

Servomotor SWA Modelo Standard com Freio Eletromagnético - 380-480 V

% s - = Servaconversor Cabos de conexao entre SCA06 e servomotor SWA
. 5 g=| £ = e .°- _ e recomendado
et Modelo S8 é § g E 5 = xE e E £ 8|8 Cabo
g servomotor g5 S| g8 2= @ s & == S 5 (] Cabo de P Cabo
S = 5 < = 2 £ 8| 8| 8 poténcia h _ freio
3 s S § § § (realimentagéo)
SWA 56-4-6,1-20-F 6,1 3,0 1,1 9,4 0,63 383,2 T4
SWA 56-4-8,0-20-F 8,0 4,0 1,32 11,2 0,81 423,2 T4 CP-...m-4x0,75-B
SWA 71-4-9,3-20-F 9,3 47 1,6 16,1 2,1 370,8 T4
§_ SWA 71-4-13-20-F 13,0 6,6 2,3 19,1 2,84 400,8 T4
‘8_ SWA 71-4-15-20-F 15,0 7,6 2,5 21,1 3,55 430,8 T4
S SWA 71-4-19-20-F 19,0 9,2 2,9 24,1 4,27 460,8 T4 CP-..m-4x2.5-B
SWA 71-4-22-20-F 22,0 11,9 3,4 26,1 4,99 490,8 T4 ?
SWA 71-4-25-20-F 25,0 12,5 3,4 31,1 6,43 550,8 T4
SWA 71-4-40-20-F 40,0 19,0 50 36,0 8,0 619 T4
SWA 56-4-2,5-30-F 2,5 2,1 0,66 6,5 0,22 323,3 T4
SWA 56-4-4,0-30-F | 4,0 3,2 0,88 75 0,44 332 | T4 OP-.m-4,0.75-B
SWA 56-4-6,1-30-F 6,1 5,0 1,3 9,4 0,63 383,2 T4 CR-..m CE-.m
= SWA 56-4-7,0-30-F 7,0 51 1,5 11,2 0,81 4232 T4
g‘ SWA 71-4-9,3-30-F 9,3 6,8 2,05 16,1 2,1 370,8 T4
8 SWA 71-4-13-30-F 13,0 10,3 2,58 19,1 2,84 400,8 T4
® SWA 71-4-15-30-F 15,0 11,3 &8 21,1 3,55 430,8 T4 CP-...m-4x2,5-B
SWA 71-4-19-30-F 19,0 13,4 4,2 24,1 4,27 460,8 T4
SWA 71-4-26,5-30-F 26,5 19,5 4,0 30,0 6,5 553 T4
SWA 71-4-34-30-F 34,0 25,0 43 30,0 6,5 559 T4 CP-...m-4x4,0-B
SWA 40-4-2,6-60-F 2,6 3,8 1,13 4,4 0,24 282,2 T4
E_ SWA 56-4-2,5-60-F 2,5 4,2 1,13 6,5 0,35 323,3 T4 CP-...m-4x0,75-B
‘8- SWA 56-4-3,6-60-F 3,6 57 1,6 7,5 0,44 343,2 T4
S SWA 56-4-5,5-60-F 55 8,8 2,4 9,4 0,63 383,2 T4
D 56-4-6,5-60-F | 6,5 96 25 11,2 0,81 423,2 T4 CP-..m-4x2,5-8

Notas: Para o freio ser liberado é necessario alimenta-lo com uma fonte externa 24 V. com a seguinte capacidade: 0,48 A (11,5 W) para servomotores SWA40,
0,84 A (20 W) para servomotores SWAS56 e 1,05 A (25 W) para servomotores SWA71.

T4 - Alimentacdo 380/480 V CA trifdsica.

Torque do freio eletromagnético: 2,6 N.m para carcaca 40; 6 N.m para carcaca 56, 12 N.m para carcaga 71.
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Servomotor standard
Flange Ponta de eixo (mm)
Carcaga | HD(mm) | [P (mm)
oM ON 0S ( T oD E F G GD H
40 110 80 95 50j6 6,5 14 2 14j6 29,5 5n9 1 5 M5x1x12
56 127 102 115 95j6 9 18 3 196 40 6n9 15,5 6 M6x1x16
24j6 50 8n9 20 7 M8x1,25x19
71 166 142 165 130j6 11 25 35
32j6" 579 10n9" 27 8" M8x1,25x19

Notas: 1) Validos para os servomotores SWA-71-4-40-20 e SWA-71-4-34-30.
2) Comprimento “L” nas paginas 18 e 19, tabela de especificacbes técnicas.
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e essencial.
€ precisa tam

Presenca Global
Com mais de 30.000 colaboradores em todo o mundo, somos um dos maiores produtores mundiais de motores elétricos,
equipamentos e sistemas eletroeletronicos. Estamos constantemente expandindo nosso portfélio de produtos e servigcos com

conhecimento especializado e de mercado. Criamos solugdes integradas e customizadas que abrangem desde produtos
inovadores até assisténcia pds-venda completa.

Com o know-how da WEG, os servoconversores SCA06 e servomotores SWA sdo a escolha certa para sua aplicagéo e
Seu negocio, com seguranga, eficiéncia e confiabilidade.

PZINS
{Ea} Disponibilidade é possuir uma rede global de servicos

0 Parceria é criar solugdes que atendam suas necessidades

@ Competitividade ¢ unir tecnologia e inovagéo
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Produtos com seguranca e confiabilidade,
para melhorar 0 seu processo produtivo

e
Fafdaada11391149%

Exceléncia € desenvolver solucdes que aumentem a produtividade de nossos clientes,
com uma linha completa para automacao industrial.

www.weg.net j u youtube.com/user/wegvideos
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Grupo WEG - Unidade Automacéo
Jaragua do Sul - SC - Brasil
Telefone: (47) 3276-4000
automacao@weg.net
www.weg.net
www.youtube.com/wegvideos
@weg_wr
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