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Monitor de Movimento Zero de Seguranga SZS

Conversores de corrente continua baseados em técnica digital

1-Aplicagao

O SZS é um relé de seguranga dedicado
para detectar se os motores elétricos estdo
em posi¢ao de repouso.

Em caso de desligamento os motores
elétricos permanecem girando por inércia
produzindo uma tensao residual que diminui
proporcionalmente a velocidade de rotagéo.

A tensao residual € monitorada pelo SZS
com o objetivo de detectar a condigéo de
parada do motor.

O equipamento é capaz de monitorar a
ligacdo elétrica entre o enrolamento do
motor e os bornes de entrada do SZS, de
forma a evitar que a ruptura do fio ou
anomalia seja detectada como uma
condigéo de parada.

O SZS é adequado para o controle de
parada para qualquer tipo de motor sendo
de corrente continua ou alternada,
monofasicos ou ftrifasicos, assim como
utilizé-lo em conjunto com soft-starters e
inversores de frequéncia.

2 - Reles de seguranga

O Monitor de Movimento Zero SZS possui
um contato de seguranga do tipo NA
disponivel nos terminais 13-14, e um
contado auxiliar do tipo NF nos terminais 21-
22.

O monitor possui um circuito em duplo canal,
compativel com sistemas categoria 3 de
seguranga (SIL2 e PLd).

3-Sinalizagao

A1/A2............... Alimentacao
Chl.iieeiiis Canal Ch1 acionado
Ch2 i, Canal Ch2 acionado

Veloc. Zero....... Condicdo de parada do
motor
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16 - Esquema de ligagao para partida estrela-triangulo
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17 - Esquema de ligagao para partida com inversor de freqiiéncia ou soft started
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15 - Diagramas de Ligacao
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15.1 - Ligagao do motor no SZS

Ligacdo do motor monofasico no SZS

15.2 - Ligagcdo do motor no SZS

Ligacdo do motor trifasico no SZS

Os fios do enrolamento do motor a ser
controlado deve ser ligados nos
terminais Z1 e Z2 dos bornes de
entrada do SZS.

E necessario jumpear os terminais Z1
e Z3, figura abaixo.
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Os fios do enrolamento do motor a ser
controlado deve ser ligados nos
terminais Z1, Z2 e Z3 dos bornes de
entrada do SZS, figura abaixo.
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4 -Protegéao

O circuito adota protecédo na entrada de
alimentacdo contra sobretensao,
protegendo os circuitos internos até que a
tensdo de trabalho volte ao valor
especificado.

5- Seguranca

O circuito foi projetado de tal forma que
qualquer falha néo resulte em uma
condicao de risco, sempre garantindo o
desligamento dos relés através de
intertravamentos e auto checkinterno.

Para obter maxima segurangca em um
processo deve-se levar em
consideragdo que os dispositivos de
seguranca instalados e o comando da
maquina devem possuir a mesma
classede seguranca.

6 - Fonte de alimentagao

A tensdo de alimentacado aplicada deve
ser conectada nos bornes A1-A2 de
acordo com o valor indicado nas
especificagbes técnicas. A existéncia da
tensdo de alimentacdo adequada é
sinalizada através do led Pw
disponibilizada na tampa frontal do
dispositivo. Ao energizar o dispositivo os
canais de saida de estado solido
disponiveis nos terminais Y33-Y34
comutam e interliga um sinal de tensao
para acionar um sinalizador indicando
que o SZS esta operante, os canais de
saida de estado solido nos terminais Y43-
Y44 pode ser utilizado para acionar um
sinalizador indicando que o motor esta
em posicao de repouso.

7 -Descricao de funcionamento

Com o equipamento energizado as saidas
Y33-Y34 sdo comutadas e o led Pw
indicam que o monitor esta em operagao.

A fiagdo do motor deve ser conectada nas
entradas dos bornes Z1,Z2 e Z3 a qual
constantemente € monitorada a leitura das
impedancias.

Assim, caso haja um fio desconectado ou
rompido ndo ha existéncia de sinal
indicando que o motor esta parado. Se
todas as ligagcbes estiverem devidamente
conectadas e o motor estiver em posi¢ao
de repouso, os contatos 13/14 deverdo
estar fechados e os contatos 21/22
deverdo estar abertos.

Nessas condigbes os leds de sinalizagéao
rele1, rele2 e Veloc. Zero devem estar
acesos indicando que o motor esta parado.

8 - Procedimento de ajuste dos
potenciometros

Com o motor parado verificar se os leds
relé1,relé2eveloc. zeroestaoacesos.

Energizar e desenergizar o motor e
aguardaroterminodainérciado eixo.

Apos aparadadoeixo verificarseosleds
de sinalizagao relé 1 e relé 2 acionam
simultaneamente.

Casoocorraoatrasono acionamento de
um dos leds ou acione antes da parada
do eixo é necessario fazer o ajuste de
sensibilidade nos potenciébmetros do
canal 1 e 2 e refazer o teste até que haja
simultaneidade entre osleds.



9 -Modo de Falha
O SZS entraem modo de falha quando:
» Apenas um dos canais € acionado;

* Os dois canais sédo acionados, porém nao
simultaneamente.

Quando o sistema entra em modo de falha, o
SZS né&o sinaliza a condigao de parada do
motor, sendo assim, o LED "Veloc. Zero" néo
€ aceso, os contatos entre os terminais 13 e
14 e entre os terminais 21 e 22 ndo sao
comutados, e a saida de estado solido entre
os terminais Y43 e Y44 também ndo é
comutada.

Para sair do modo de falha, é necessario
reiniciar o sistema, o que pode ser feito
através de uma rapida suspensdo na
alimentagao nos terminais A1e A2.

10 -Instalagao

O SZS deve ser montado no interior de
painéis com protegdo minimalP20 e fixado
sobretrilho DIN.

Efetue as ligacdes elétricas sempre
observando os critérios de seguranga,
utilizando condutores adequados.

Somente conecte o SZS conforme os
exemplos de ligacéo descritos e ilustrados
neste manual, isto é, sempre usar o
contato dos reles de segurancga,
acionando partes da maquina compativel
com a categoria de seguranga do SZS,
como porexemplo, circuito pneumatico.

Verifigue nos catalogos dos fabricantes
dosrelés, contatores ou eletrovalvulasa

Serem utilizadas as poténcias
consumidas, tensdes e corrente de
consumo, de cada elemento para
verificagdo da compatibilidade com o
relé de seguranca.

Nao deve ser feita a manutengado do
produto porpessoas nao habilitada.

Para proteger o SZS e os fios ligados
asbobinas domotorfaz-se necessario
ousodefusiveis.

Os filtros de entrada Z1, Z2 e Z3 do
SZS sao adequados para uma
frequéncia nominal de 60Hz quando
utilizadoem motoresAC.

O monitoramento da integridade dos
fios de alimentagcdo do motor fica
comprometido quando esse €
alimentado diretamente por um
transformador.

Sendo assim, ndo recomenda-se o
usodo SZS nessasituagéo.

Eimportante observarque o0 SZS pode
naoindicaraparadatotal do motor.

Este dispositivo no entanto detecta
velocidades abaixo de valores pré-
estabelecidos defabrica.

11 -Garantia

A garantia do produto estara
automaticamente cancelada se o
mesmo for aberto e manuseado por
pessoa nao qualificada e sem
autorizacao porescritoda WEG.

12- Utilizagao com controladores eletronicos de velocidade

Ao utilizar controladores eletronicos de velocidade deve levar em consideragdo que
alguns desses dispositivos possui uma rotina de inicializagao dos enrolamentos do motor
a fim de obter o controle correto de velocidade. O SZS pode interpretar essa medigéao
inicial como sendo um sinal de tensao residual e conforme for a tenséo aplicada e a
duracéao darotina de medigao pode desativar um ou os dois canais do monitor.

Se apenas um dos canais for acionado o sistema devera entrar em modo de falha. O
equipamento saira do modo de falha somente desligando a alimentagédo de A1-A2.

13 - Dimensoes
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14 - Especificagoes Técnicas

220Vac +/- 10%
Frequéncia HzZ 50/60
Tensao maxima entre Z1/22/Z3 | V

Tensao de alimentagéo VAC

500 (pico a pico )

Poténcia de consumo VA <10
Temperatura de operagao °C -5~50°C
Ajuste de sensibilidade Trimpot

Tipo de conexao Borne

Saida Relé
Contatos 1NA/INF
Capacidade dos contatos ANV/W | 4,5/250 /200

Vida til dos contatos 10 operagbes
Grau de protegao 1P20
ISO 13849-1, IEC 62061, IEC 61508,

IEC 61800, IEC 60204

Normas aplicadas

Dimensodes Veja o desenho
Lead Free Produto livre de chumbo
Certificagdo TUV Rheinland




